Bedienungsanleitung

AKS 2515 RITTER

fur RITTER Eintrommel-Funkseilwinde mit
HBC-radiomatic FSE 511 Funkempfanger
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Bedienungsanleitung

Wir freuen uns, dass Sie sich fiir das Anti-Kipp-System AKS 2515
RITTER entschieden haben. Somit leisten Sie einen Beitrag zur
aktiven Sicherheit bei der Forstarbeit.

Wichtige Hinweise

Lesen sie vor Inbetriebnahme des AKS 2515 RITTER aufmerksam
diese Bedienungsanleitung. Nur so ist es garantiert, dass Sie das
aktive Sicherheitssystem effizient und richtig einsetzen.

Lieferumfang

- AKS 2515 RITTER

- Kalibrierstift

- 2 Stk. Klettverbinder 3M DualLock™
- Bedienungsanleitung



Installationsanforderungen

e HBC-radiomatic FSE 511 Funkempfanger fiir
Funkforstseilwinden mit gekoppelter Ansteuerung
Ziehen: Seilwindenkupplung ON + Seilwindenbremse ON
Losen: Seilwindenkupplung OFF + Seilwindenbremse ON
Stopp: Seilwindenkupplung OFF + Seilwindenbremse OFF

e  Weitgehend senkrechter Verbau des Funkempfangers FSE
511 (max. +-18° Abweichung von der Senkrechten fiir
beide Achsen). Der Steckerabgang des Empfangers muss
sich unten befinden.

Vorsicht:

Der Stecker muss mit dem Funkempfdnger fest verbunden
sein. Wackelige Stecker (Verschraubung, Gehéduse
ausgerissen, etc.) miissen vor der Montage des AKS 2515
RITTER wieder fest verschraubt werden!

e Querverbau zur Fahrtrichtung des Funkempfangers FSE
511 zur korrekten Zuordnung der Langs- und Querachse

e Feste Verbindung des Funkempfangers FSE 511 mit dem
Zugfahrzeug zur korrekten Neigungsbestimmung (Schraub-
oder Klettverbindung)

Anmerkung:

Besteht keine feste Verbindung mit dem Zugfahrzeug bzw.
wird der Funkempfdnger mit Sensor in der Hand gehalten
ist aufgrund der hohen Empfindlichkeit des Sensors keine
Funktion gewdbhrleistet. Der Sensor wechselt sofort in einen
Fehlermodus und kann kein giiltiges Winkelsignal mehr
ermitteln.



Schnellinbetriebnahme

e Fester Einbau quer zur Fahrtrichtung des AKS 2515 RITTER
am Funkempféanger im Zugfahrzeug (Stecker nach unten)

¢ Nullpunktkalibrierung: Taste Cal/Test flr 2s betatigen und
loslassen. Vorgang abwarten (ca. 7s)

e Testmode durchfiihren: Seil ausziehen, Zuzug mittels
Funksender betatigen und Taste Cal/Test kurz betatigen >
Stop & Go-Betrieb des Zuzugs mit einfallender
Bremse = OK

Grundfunktionen

e Automatische Deaktivierung des Zuzugs bei Uberschreiten
der Neigungsgrenzen relativ zur Nullpunktkalibrierung in
Langs- und Querrichtung (Grenzwerte siehe Riickseite)

e Deaktivierungsmode des Sensors = Abschalten der
Uberwachung durch 2-maliges kurzes Tippen des Zuzug-
Tasters und anschlieRendem Betéatigen entsprechend der
gewiinschten Zuzug-Dauer mittels Funksender.



Installation

1. Ausstecken des 16-poligen Windensteckers flr den
Funkempfanger FSE 511

2. Senkrechter Verbau des Funkempfangers FSE 511. Ggf.
konnen Sie dazu die mitgelieferten Klettverbinder zur
Befestigung verwenden. Einbau des AKS 2515 RITTER als
Zwischenstecker zum 16-poligen Windenstecker

3. Zugfahrzeug zur Nullpunktkalibrierung auf eine waagrechte
Position bringen (Lédngs- und Querachse)

4. Nullpunktkalibrierung durch Betéatigen des Tasters
,Cal/Test” mittels mitgelieferten Kalibrierstifts.
Betatigung des Tasters ,,Cal/Test” bis dauerhaftes Leuchten
mit kurzen Unterbrechungen an der LED ,,Status” angezeigt
wird (ca. 2 Sekunden driicken). Den Taster sofort wieder
auslassen und die Berechnung und Speicherung der
Nullpunkt-Kalibrierwerte abwarten.
Dies wird fur ca. 7 Sekunden durch dauerhaftes Leuchten
mit kurzen Unterbrechungen der LED ,,Status” angezeigt. In
diesem Zeitraum sollte der Traktor so ruhig wie moglich
stehen (Motor abgestellt und ruhiges Sitzen am Traktor).
Nach erfolgreicher Kalibrierung wechselt die LED ,Status”
wieder in den Normalbetriebsmode kurzes Blinken (2x) mit
1 Sekunde Zykluszeit.
Wahrend des gesamten Kalibriervorganges leuchtet die
LED ,Neigung” dauerhaft und erlischt erst nach Abschluss
des Kalibriervorganges.
Fehlerhafte Ausfiihrung:
Wurde wdéhrend der Kalibrierung der Traktor bzw. der
Sensor erschlittert kann keine gliltige Kalibrierung
durchgefiihrt werden. Ebenso ist die Nullpunktkalibrierung



nur im Bereich +/- 18° von der Senkrechten méglich.
Befindet sich der Sensor bei Traktornulllage aufierhalb
dieses Bereiches kann ebenfalls keine Kalibrierung
durchgefiihrt werden. Jeglicher Fehlzustand fiihrt zum
Abbruch und weiterfiihrend zur Zuzug-Sperre bis die
Kalibrierung erfolgreich durchlaufen wurde.

Ohne giiltige Kalibrierung kann der Sensor nicht
verwendet werden! (Zuzug Freigabeentfall)

Zur Uberpriifung der korrekten Abschaltung bei
Uberschreiten der Neigungsgrenzen muss das Zugseil der
Seilwinde fiir einige Meter ausgezogen werden.
Anschliefend wird mittels Fernbedienung der Zuzug
aktiviert und anschlieRend der Taster ,Cal/Test” kurz
betatigt. Bei korrekter Funktion des AKS 2515 RITTER
erfolgt nun der Zuzug in Stop & Go-Betrieb mit 2 Sekunden
Zuzug und 2 Sekunden Pause bis der Zuzug-Taster wieder
losgelassen wird. In der Pausenzeit muss die
Seilwindenbremse korrekt einfallen. Dies ist durch
Anziehen am Seil in der Pausenzeit zu Gberpriifen

Somit ist der AKS 2515 RITTER nun betriebsbereit und
bedarf im Normalfall keiner weiteren Bedienung. Falls das
Neigungssensoriberwachungsmodul AKS 2515 RITTER fur
ein anderes Zugfahrzeug verwendet werden soll, sind die
Punkte 1 bis 5 zwingend zu wiederholen.



Bedienkomponenten

Taster ,,Cal/Test”

LED ,,Status”

LED ,Neigung”

Abbildung 1: Vorderansicht AKS 2515 RITTER



Taster ,,Cal/Test”: Zur Nullpunktkalibrierung und Aktivierung des
Testmodes (siehe Installation Punkt 4 und 5)

LED ,,Status”: Leuchtdiode zur Anzeige des aktuellen
Betriebsmodes:

e Normalbetrieb: Kurzes zweimaliges Blinken mit einer
Sekunde Zykluszeit

e Kalibriermode: Einleitend dauerhaftes Leuchten mit kurzen
Blinkpausen mit einer Sekunde Zykluszeit. Nach Loslassen
des Tasters dauerhaftes Leuchten mit vier kurzen
Unterbrechungen

e Fehlermode: schnelles Blinken
Rucksetzen auf Normalbetrieb durch Aus- und wieder
Einschalten der Spannungsversorgung des AKS 2515 RITTER

LED ,,Neigung“: Leuchtdiode zur Anzeige des Neigungsstatus:

e Normalbetrieb: LED ausgeschaltet - Neigung unterhalb
Warn- und Grenzwert

e Warnschwelle: LED blinkt — Warnschwelle erreicht

o Abschaltschwelle: LED leuchtet dauerhaft — Grenzwert
UberschRITTERN bzw. keine giiltige Kalibrierung vorhanden

e Deaktivierungsmode: LED blinkt 3x kurz mit anschlieBender
kurzer Pause



Funktionsumfang

Unterbrechung des Zuzugs bei Uberschreiten der Neigungsgrenzen
relativ zur Nullpunktkalibrierung fiir Lings- und/oder Querneigung

Eingestellte Grenzwerte

- Standard-Langsneigung: + 25°

- Standard-Querneigung: + 15°

- Kombination von hohen Langs- und Querneigungen:
Standard-Langsschwelle bei max. Querneigung + 15°
Standard-Querschwelle bei max. Langsneigung + 10°
(siehe Abbildung 2)

- Standard-Warnschwelle bzw. Wiedereinschaltgrenzwert wird
jeweils 2° unter den Grenzwerten erreicht

Hinweis

Die oben dargestellten Grenzwerte beziehen sich auf das
Standardgerdit bei Werkseinstellung und kénnen bei der Bestellung
oder auch im Nachhinein entsprechend gedndert worden sein. Die
genauen Grenzwerte fiir Ihr Gerdit sind auf der Riickseite dieser
Bedienungsanleitung dargestellt. Die Seriennummer auf der
Riickseite dieser Bedienungsanleitung muss mit der Seriennummer
auf Ihrem Gerdt tibereinstimmen. Nur so kann die korrekte
Zuordnung der eingestellten Grenzwerte sichergestellt werden.
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Abbildung 2: Grenzwerte fiir Lings- und Querneigung des AKS 2515 RITTER

= Griin: Neigungswinkel im Normalbetrieb — Zuzug
uneingeschrankt moglich

= Gelb: Neigungswinkel im Warnbereich — Zuzug
moglich/Wiedereinschalten nach
Grenzwertliberschreitung deaktiviert

= Rot: Neigung liber Grenzwert —Zuzug deaktiviert
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Bedienung

Deaktivierungsmode

Flir Zuzug bei groReren Neigungen als eingestellte Grenzwerte des
AKS 2515 RITTER

In diesem Betriebsmodus wird der Sensor temporéar abgeschaltet,
d.h. es wird auch bei Neigungsiiberschreitung keine Abschaltung
der Seilwinde durchgefiihrt. Dies erlaubt dem Maschinenfiihrer
einen Zuzug unter allen Umstdanden. Dieser Modus lasst sich aus
Sicherheitsgriinden nur bei Neigungen max. 4° niedriger als der
eingestellte Grenzwert aktivieren.

- Achtung: Benutzung nur bei stindiger Kontrolle des
Zugfahrzeugs, da keinerlei Schutz durch Anti-Kipp-System!

- Aktivierung durch 2x kurzes Tippen fir max. 0,2 Sekunden mit
0,3 Sekunden Pause des Zuzug-Tasters mittels Funksender und
anschlieRendem Betatigen des Zuzug-Tasters fir die
gewlinschte Einschaltdauer.

Nach Beendigung des Zuzugzyklus wird wieder in den
Normalbetrieb gewechselt und die Uberwachung ist wieder
aktiv.

|max. 0,2s| max.0,3s |max.0,2s| max.0,3s |Deaktivierungsmode aktiv

Ein

Aus
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Grenzwertumstellung (Ubersicht)

e (Cal/Test-Taster fir ca. 20 Sekunden beté&tigen. Nach
Loslassen im Umschaltmode.

e Durch jede neuerliche kurze Betatigung des Cal/Test-
Tasters wechselt der Modus signalisiert It. Blinktakte
Tabellel(1>2>3>1.)

e 30 Sekunden nach letzter Cal/Test-Tastenbetatigung wird
der eingestellte Modus Glbernommen.

Modus Status-LED Fiir das Gerat giiltige
Blinktakt Grenzwerte

Sicherheit Im 1 Sekunden-Takt | Basisgrenzwert - Splitting
1 mal kurz Blinken (fir beide Achsen)

Normal Im 1 Sekunden-Takt | Basisgrenzwert
2 mal kurz Blinken (Werkseinstellung)

Erweitert Im 1 Sekunden-Takt | Basisgrenzwert + Splitting
3 mal kurz Blinken (fiir beide Achsen)

Tabelle 1: Grenzwertilibersicht
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Grenzwertumstellung (Detail)

Bei einem Standardgerét liegen die Abschaltgrenzwerte bei 15° in
der Querachse und bei 25° in der Langsachse. Die mogliche
Grenzwertanpassung (Splitting) liegt bei +2° in der Querachse und
+3°in der Langsachse.

Wird eine Grenzwertanpassung durchgefiihrt wird Gber die Status-
LED der eingestellte Grenzwert signalisiert. Hierbei sind 3 Stufen
moglich.

Die Grenzwerteinstellung wird Gber den Kalibrierungstaster Cal/Test
gestartet. Hierzu ist der Taster mithilfe des mitgelieferten
Kalibrierungsstiftes fur ca. 20 Sekunden zu betatigen (Neigungs-LED
leuchtet dauerhaft nach ca. 6s). Der Taster kann losgelassen werden
sobald die Status-LED wieder zu blinken beginnt.

Nach Loslassen des Kalibierungstasters befindet sich das Gerat im
Umschaltmode. Die Status-LED signalisiert den aktuell
ausgewadhlten Grenzwert (Sicherheit, Normal oder Erweitert) Gber
die Anzahl der Blinkzeichen (siehe Tabelle 1).

Mit kurzem Tastendruck auf die Taste Cal/Test kann jeweils zum
niachsten Modi weitergeschaltet werden (122> 32> 1, ..).

Ist der gewiinschte Modi eingestellt muss 30 Sekunden gewartet
werden bevor das Gerat die Einstellung Gibernimmt und dauerhaft
speichert. In dieser Zeit darf das Gerat weder ausgeschaltet noch
durch eine neuerliche Tastenbetatigung umgeschaltet werden.

Nach Ablauf der 30 Sekunden wechselt das Gerat wieder in den
Normalmodus = Status-LED blinkt im 1 Sekunden-Takt mit dem
entsprechenden Blinksignal abhangig des eingestellten Grenzwertes
(siehe Tabelle 1).
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Haftungsausschluss:

Die Fa. BIASTEC GmbH tbernimmt fir etwaige Personen-,
Produkt- sowie fur sonstige Sachschdden, die bei unsachgemaRer
Verwendung des Anti-Kipp-Systems AKS 2515 RITTER entstehen
keine Verantwortung.

Das Anti-Kipp-System AKS 2515 RITTER stellt eine aktive
Sicherheitseinrichtung zur Vermeidung typischer Unfalle durch
Aufbdumen und Umstilirzen von forstwirtschaftlichen
Zugfahrzeugen mit Funkseilwinden dar. Es kann die physikalisch
vorgegebenen Grenzen nicht Gberwinden. Eine véllige
Verhinderung von Unféllen wahrend des Zuzugs kann somit nicht
sichergestellt werden, insbesondere

- bei unsachgemaRer Positionierung des Zugfahrzeugs durch
den Maschinenfiihrer (Positionierung, dass bei Erreichen
des Neigungsgrenzwertes kein sicherer Stand des
Zugfahrzeuges sichergestellt ist, wie z.B.: extreme
Hanglage und/oder lockerem Untergrund; Positionierung
an Geléndekanten)

- bei Nutzung des Deaktivierungsmodes vom AKS 2515
RITTER

- bei unsachgemaRem Einbau (lose bzw. keine Befestigung
im Zugfahrzeug; Lageunrichtiger Einbau)

- bei Verwendung entgegen der Bedienungsanleitung

- bei Verwendung nahe von extremen elektromagnetischen
Storfeldern (Bsp.: LichtbogenschweiReinrichtungen,
Langwellensendern, etc.)

Dezember 2020

ma BIASTEC
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